Bedienung Reaktion

uber CH3

1-fach Klick 1. Standlicht & Riicklicht an
2. zusatzlich Fahrlicht an
3. Licht aus

2-bis 9-fach frei

Klick

Bedienung Reaktion

via CH3.TRIM

Kurz links Linker Blinker an / aus

Warnblinker aus

Rechter Blinker an / aus
Warnblinker aus

Kurz rechts

Windenseil einholen,
stopp bei Taster loslassen

Lange links

Windenseil ausrollen,
stopp bei Taster loslassen

Lange rechts

2x kurz links Warnblinker an

2x kurz rechts frei

- Steuerung von Stand- und Fahrlicht Uber
Taster CH3 (Kanal 3) mit 1 Signalwechsel
pro Betatigung.

- Steuerung von Blinker und Winde tber
3P-Taster CH3.TRIM (Kanal 4).

- OutputO & Output1 von allen Modulen
auBer dem Bremslicht sind als PWM-
Ausgange konfiguriert. Ein delay von 100ms
erzeugt an diesen Ausgangen einen
Gluhlampeneffekt.

- Bremslichtdauer 3s.

- Blinkfrequenz 320ms an und 320ms aus.

Receiver

Gaskanal

Signal +BATT
+BATT Blinker links o
GND Output0 »
Blinker rechts o
Output1 »>
frei
Output2 [——
Output3 Servoanschluss
+BATT fiir Winde
GND
RCuniSwitch 4P
Standlicht o
Signal +BATT »
+BATT Ruck/Bremslicht Kombi
GND Output0 >
Fahrlicht o
Output1 >
frei
Output2 [—
frei
Output3 [—
RCuniSwitch 4P - -
Verbindung fiir
kombiniertes
Riick/Bremslicht
Signal +BATT
+BATT Bremslicht
Ruckfahrscheinwerfer -
Output1 »>
frei
Output2
frei
Output3 [—
RCuniSwitch 4P




clicks EEE delay num\Values value1 value? value3 5eq seqlime
Qutput 0: Blinker links 1 P 100 ms 2 0 255 32000 320ms
Qutput 1: Blinker rechts 2 PAWM 100 ms 2 0 255 32000 320ms
Qutput 2: 0
Output 3: Motorwinde 3 Servo K] 1500us 1200us 1800us
Parameter RC-Input =3
Click Setting clicks Outl Qutl Qut3 |ﬁ&schreibung
0 1 [ .3P-T aster kurz links" stoppt Blinker rechts
1 2 7 .3P-T aster kurz rechts® stoppt Blinker links
2 8 6 6 .Doppeltipp links™ schaltet Warnblinker an
3 5 1 "3P-Taster zur Mitte" stoppt Winde
4 4 3 "3P-Taster lange nach rechts” zum Windenseil ausrollen
Schaltbefehle fiir Outd bis Out3: 1 bis 5 = Zeiger zu value bis valueb 6 = Sequenz starten 7 = Sequenz stoppen 8 = Umschalten (toggle)
clicks type delay numValues value1 value? valuel 5eq seqﬁme
Qutput 0: Riicklicht & Standlich 1 PV 100ms 3 0 255 255
Output 1: Fahrlicht 1 PUWM 100ms 3 0 0 255
Qutput 2: 0
Qutput 3: 0
Parameter RC-Input =10
numPulses onlime
clicks type delay numValues value1 value2 value3 seq seqTime
Qutput 0: Bremslicht 0 Flash 1 3000ms 1
Qutput 1: Riickfahrs cheinwerfeg 0 P 100ms 2 0 255
Qutput 2: 0
CQutput 3: 0
Parameter RC-Input = 3
Parameter Thres hold = 1600us
Click Setting clicks Outl Qutl E&schreibung
0 5 6 1 .Gas nach langer Betatigung zur Mite” startet Bremslicht & schaket Riickfahrscheinwerfer aus
1 1 6 1 .Gas nach kurz Rickwérts zur Mitte™ startet Bremslicht & schaltet Rickfahrscheinwerfer aus
2 2 b .Gas nach kurz Vorwarts zur Mitte® startet das Bremslicht
3 6 T 2 Rickwartsfahrt® schaltet Bremslicht aus & Rickfahrscheinwerfer an
4 T T Monwartsfahrt™ schaltet Bremslicht aus




Fur ein ,Feintunig” konnen folgende Parameter mit Hilfe der
Programmierkarte jederzeit neu eingestellt werden:

* Blinkfrequenz fur den Warnblinker (Parameter ,seqTime" auf
Schaltmodul 1).

« Maximale Blinkanzahl fur Warnblinker (Parameter ,seq” auf
Schaltmodul 1)

* Bremslichtdauer (Parameter ,onTime" auf Bremslichtmodul).

+ Schaltschwelle fur Bremslicht und Ruckfahrscheinwerfer (Parameter
» 1 hreshold® auf Bremslichtmodul).

+ Geschwindigkeit des Gluhlampeneffekts (Parameter ,delay” auf allen
Schaltmodulen).

+ Maximale Helligkeit der LEDs (Parameter ,value2® bzw. ,value3“ auf
allen Schaltmodulen)

+ Geschwindigkeit der Winde (Parameter ,value2“ und ,value3“
Schaltmodul 1)

+ Maximale Zeit in der Mehrfachklicks aufeinander folgen mussen
(Parameter ,Timeout” auf Schaltmodul 1 & 2)



5-polige Buchsenleiste

220

220

it

220

N7 INAIN N

220

Testadapter mit 4 LEDs

Testadapter ist erforderlich, bzw. hilfreich ...

* Zum Testen der Zusammenarbeit zwischen Funke und Schaltmodul.

» Fur die erstmalige Inbetriebnahme eines Schaltmoduls vor dem Einbau in das Modell.

* Als Kontroll-Anzeige an OutputO beim Datenaustausch zwischen Programmierkarte
und RCuniSwitch.

« Zum Testen von geanderten Konfigurationen oder volliger Neukonfiguration mittels
Programmierkarte.

! Als Servoausgang konfigurierte Ausgange kdnnen mit dem Testadapter nicht Uberpruft
werden. Die entsprechende LED leuchtet dann permanent. Ein Servoausgang kann nur
mit einem Servo getestet werden.



